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Reaktionsscreening fur die Synthese eines pharmazeutischen Wirkstoffes
mittels eines Laborroboters

Liquid Handling Systeme (LHS) und Laborroboter sind aus modernen Forschungs- und Analyselaboren nicht mehr wegzudenken, da sich

durch deren Einsatz sowohl die Genauigkeit als auch die Wiederholbarkeit von repetitiven Laborarbeiten deutlich steigern lassen.

Durch die hohe Flexibilitat der Gerate bieten sich zahlreiche Anwendungsfélle. Je nach
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Systemkonfiguration kdnnen u.a. Proben verdinnt, Reagenzien gemischt oder Lésemittel- <
sowie Katalysatorscreenings durchgefiihrt werden. Durch Nutzung des hohen Auto- %
matisierungspotentials solcher Laboraufgaben kdnnen nicht nur die Arbeitseffizienz G
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erhoht und Laborkapazitaiten gewonnen, sondern auch die Belastbarkeit der 25
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experimentellen Ergebnisse gesteigert werden. é E
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Im Rahmen dieser Arbeit soll mit Hilfe des am Institut vorhandenen LHS ein
Reaktionsscreening zur Synthese eines pharmazeutischen Wirkstoffes durchgefihrt
werden. Moégliche Edukte sowie mogliche Reaktionswege wurden bereits im Zuge von
Voruntersuchungen von einem Kooperationspartner identifiziert. Im Zuge dieser Arbeit
sollen die relevanten Synthesereaktionen inkl. Produktabtrennung zunachst mit Hilfe

des LHS automatisiert und etabliert sowie anschlieBend optimale Reaktions-
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bedingungen identifiziert werden.
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